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SIKOSTART 3RW

Elektronik AC Motor Yolverici cihazlan ile
tahrik sistemlerinin ekonomik ¢alismasi

Elektronik AC Motor Yolverici Cihazlan (EMY), tim sanayi kollannda
ve isletmelerde gitgide artan bir bigimde kullanim alan bulmaktadir.
Bunun sebepleri apacik ortadadir. @rr‘egan_ SIKOSTART 3RW gibi
EMY cihazian, motor momentini ve yol alma akimini sinirlamak

suretiyle tahrik sistemlerini her yonden guvenl bir biggmde
rahatlatrmaktadir.

Uc fazh asenkran motoriannin yol
verlmesin ve durdurulmasini
kantrolld bir bigimde
gergeklastiren SIKOSTART 3RW
cinaz ailes), dugik yikle enar
tasarrufu saglamanin yanisira
asaguda belirtilen dnemli
ozelliklere de sahiotir

s Yerden tasarruf saglayan
kampakt bir yap

« Cok vonld ayariama imkan

s Bacit montaj ve devreye alma

» Koruma ve denatllamea
fonksiyonlan

= Uygun fiyat
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Fonksivonlar

SIKDSTART 3RV alles
CingzZianmnin en anemil
tonkesivonlarin su sek lde

sialamak mumkundu

&« Yurmsak wol alma

s ol alma aki
S imrlan mas

» Disik yukte cahsmaca
anar|i tasarrufu

M

¢ Yumusgak durus
* Fampa durusu

« Dogue akemia franleme

Kullamm Qlanaklari

SIKOSTART 3RW cihazlan
sahip alduklan cok sawda

tonksvon ve ayariema immkan
sayesinde B
kullardatulme e
'3|_, l.|_.||!j| i
olarak:

k alanda
allgime sabupll
alanfaring drnek

 Fanlar

® Pompalar

* Kompresorler

= Tamayici bantlar

* Degirmenler, kingilkar

L r-"ll'l_]rllgl rakinakan

* Backo ve heean macinalar

+ Tekstl makmalan

« Kanstirma makinalar

= Prezleme makinalan gib
twrgok yen gostanmek
miLmkLngur

Gucle ilgili diger ozellikler

# 200 V'dan 690 V'a kadar,
H0M60 Hz'dek sebeke
gerilirlen igin bir i einaz

MV UTIL

CUtomatik galisma imkani
mumkundur, yani ak b
kontrol gerektirmeden
wanfaktoron Eapamasivia
berlikte SHCOSTART
uzennden basit ir yol
VEImE imkar meyoutiur
Deagizk ortam sicaklxlan i
160° Cle kKadar) dedigk
guglerde, oram sicakhd@min
bealirtilrnes netossinde
SIKOSTART dar
miukammel bir sekide

{ eydalamiabilmsa ktadi

Yukanda bahsachlms olar
wrm by oelhkler savasingz
SIKOSTART 3AW EMY
hazxlanmn daba koguk ve
pakt hir vapida piyasava

na imkan

sunulmas
saglanmakladir, Bu sayede,
SIKOSTART cihazlan klasik

arme yonie TiEring

¥
garcek bir al
yarisira, motor

de, Tivalli uygun

l_'.'..u'l..j'l U sunmaktach

Fonksiyonlara genel bir bakig

SIKOSTART

Haminal aim @ 40 "C
yatlagk moior guc & 00 Y
Srardart-tadant

yaadak motor glcd @ AC0Y. -
Kik3-beglant;

Geriim araig
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Gerlim sirarlamas;
Yumugak dunug

Fomipa dunsu

Ennri tmasmdy
DiC-renbmma

Start gerlim darbasi
Habsarizsme
Propsendirme yaedm
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SIKOSTART 3RW34

Devreye almada

her zaman ishasinda

Baglant Tipleri

SIKDSTART 3RW34 cihaglarn
trbinnden farkh ik baglaniya
calsturmak mumkundur

Standart-baglant:

Bu baglantida, matoru
CRligTrmaya v korurmaya yonehk
alan salt cihazian basn bir secige
yumusak yo! verma Ghazing Ser
olargk bagianatulir Motor ise 3
kabioyla yvumussk yo velme

chagma irtbatlane

Kok-3-baglanti

Bu esnada kabias vildiz-uggen
starterlanna benzer bir
begirmidedcis. Yumugak pol wenc
faziarimin herbinst gl motor
sarsng ser olarak baglanr, Bu
esnada sadlanan an buyik
avartaj, yumusak yal verma
channn sadecs sang akamin

k romnda olmaside. Bu
ki iSE, motor nominal
n (hat akimren) yaklasik
¥ D5 degenndedir, Hat akirm,

sac Ak 1,73 = "Kok 3

katsayisiyla carpmak suretiyie
elde edidiginden, bu bagiant
adiandwirrusti

Me zaman hangi baglant:
mantiklwdr?

Standarn davre Dagantisinin
kullamilmas: durumunda kablo
harcarmalan minimum degerde
tutulur. Eak-3-baglantisinin
kulandras durumunda ise kablo
rmasratlan itk Katna cilkrmaktadin
Bu baglanti seklinen fiyat avanta
kismen de odsa by savada

g -
dergelenmekiedir, Fakat maotor
vumusak val verme cinan aras
kabio baglanh uzurdugunun kisa
climast durumunca kik-3-
an wgin fiyat
cakior Hamg
sletr turunun st
baglantidan kdk-3-baganiya
ey Sl filrres odan filw]]
Bulundagundan, her zaman gin
ahsiagekrag mekanik vé
elekiromekanik starerere kargin
ciddi b atternatif mevdana
cetiniha
Standart-Devre Baglantis: Kok-3-devre baglants
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Yisrugek yol verme cihazinm raminal alomi
Ly rrvatasun nominal akomi [y'e esdegert

Matora 3 adet kablo baglanir
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Lpplt
Yumugak pol verrne cihaznen noménal alam
Ty rovotorun nrmineal pkemi 1g%in 57 % 'ne
asdedandin.
Matars (wicke Gogen starerdermde oldogu
gibal G adet kabio bagland

Standart baflantsa give B0% ek masrsl
garakr
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Ar ko Dlisg loormi

Sekil 1 CGonlem rempas uygulayarak
“Yumusak kalkis"

Sakil 2 “Yumussak durug” fonksiyomu
smyvesnde durug esnasmdaki
gemlimin degigimi
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Yumusgak yol verme

Maotorun kalkes esnasinda,
SIKOSTART 3RW3d cihan
mtora bir gerilim rampas:
igakil 1) uygulayarak, standan
fonksnonunu yerng
getirmaktedir Bu esnada
baglangis gerlimi ve rampa
alresi ayarlanarak, yol alma
akimn ve yol alma moment
mimkdn oldugunca disiik
tutulur, Eger molor devraye
alinmasindan sonra vavag, fakat
yumusak vol alnersa bu
durumda mumkun olan an
ayar yapidmistir. Baslangi;
garilimi L 'in ayar sahas % 30
ila % BO arasindadir v rampa
suresity'viise 0,.55ilaG0 s
arasinda ayvarlamak
ML L rvdlir,

Yumugak durug

hotorun devre dis
edimesindan sonra vygun bir
karsi moment varsa, motor az
vaya ¢ok hizh bir bigmce
durmaktadic, Omegin, bir tagima
band dzernnde bBulunan
cisimiernn dusmesi onlenmek
mlersyorsa, bu durarmcla
duruzun daha yumusgak almas)
gerckebilir. Bunu saglamak icin
SIECSTART 3AW34 cihazinda
bir yumusak durus fonksiyonu
meveutiur. Durus rampa 1,,.'u
0.5 s ila B0 s srasindaki bir
grahkta degistirrmek
mimkindir. Bu esnada U,
durus genlimi, seciimis olan
baglangs garilirm L 'in degenre

[sekil 2) baghoir
Teknik Ozallikler
Kumanda sleitranigi AW, O0C
Anmma kurnanca beseme garkmi v DL 3+ %I10/-%15
Anmma frekans Hz .
Glig IRW34.-0DC A
Anrra ig'atma gl i, 11 cagigik iy
45 *C'da A Sl dan 1050 @ kadar
B0 (- 'da A 57 can BEI'a kadar
Anma rsietme akemincg kanp gl W 1 20'dan 2550's kadar
0 Cy
¥iod alma aiima/ man, vol alma sdresi %laks 300710
Wizada adisn geves sicakld " 26 don 60'a leadar
Ishatore geriiim arshf ¥ 200 = % 15 dean 400 + %a10'a kadar
He Cagmi arab 45 den 66°a hadar

Anirsa fralans
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Girig ve Qikiglarin gosterilmesi

Bir kontrol klemanei Gzerindan
slart karmnutunun venlmes:
mimkdnddr. Eger bu klemense
uygulanan kontrol garifirm takrar
kesilrse, SIKOSTART ciham
yvumusak bir durus ile motcrun
Fakgmasing son vaermextedic, Bu
sekikde bor cahsmanin butondarla
yapilabimes: igmn, 3AW34
mhazinda kiEtlemey saglnan bir
ki kontag da meveuttur,
Bundan bagka 2 adet cikig
kontaginda da gergeklesmis yol
alma iglemiyla hata durumu thbar
edilmaktadir. Aymi zamanda, ki
adet LED aracilidiyla da dedisik
sletme durumian (calismaya
hazir, yol abnryor, yol alma
bitrmigtir, triztr hatasi)
gosterimektadir

Istege bagh olarak AS-i-Bus
sistemi uzerinden kontral

IAW34 ol vericisi istenirze,
AS-i-Bus sistemine baglarailic,
Bunun $m bu yol vancaye bir
moadilin eklenmesi gerekir.
Kontrol mocdulinin yvan tarafma
vidalanabilen ek bir yass modil
e, yurmusek yol vermea cihazinm
famarmuyla kontrol edilmesi (start
v slop) mimkdnddr, Bu modul
e ol varici sansi
butinlenmektedir. Ayri zamanda
yumusgak yoel verme cihazi 3 adet
yardimac kontagirin dungrmunu by
bara Uzerinden inbar
edabilmektecsr,

AC T30 ¢ RID/HIE
Caimrra miahgr 45 den 66 kadar

NS, AQ0C S

230+ %15 den 575 + B10a kedar
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SIKOSTART 3RW22

Sicak catismada
daima sogukkanh

Elektronik Karumal Cihaz

SKOSTART 3RW2Z charlannds
elekiromik koruma tertibah
bulunmakiadir, Bu teribatls, gug
elekironigi devrales termik agr
yuklere karg) dogrudan eorunuf
lerin termik
dayanim sekillen xoruma kniter
olarak uwg ek tadir, Bu
sayade, SIKCSTART 3AVZ2
cinazl, ozalikle yol slma sikhig
yuksek olan, surekh kakis durus
vapan vaya zor yol alan motorla
eren tahrk sistemiennde
wullaniimak ©in Lypun bir cihandr
G mkl bu tor tahnik sistemierinde
slektromk devrelér, nzelikle
termuk aCadan 431 03U lara
dogrudan koruma saglar

PC - ara birimi va Bilgisayar
baglants

SIKOSTART 2RW22 cihannda
oulienan PC - ara Barimi ve COM
SIKOSTART PC prograrn
cullanmai suretiyle bir diz Osti
oigsavar aracilhdiyla, SIKOSTART
ARW2? cithazindak tum
parametreler kolayea girilebihr
control edidabilir ve 1zlanabilin

Silgisayann halzasna br kere
girilmiz alan paramatreler dizisi
b sletmede cok defa karsimiza
mkacak aym tipta bir motorun
paramairik venlenne benzerik
gosterecad nden, hafizadan
wekrar cagniabaler ve gok oobuk
aktardababr

Faramelrelenn serbesige
sagimes sayaesinds, devraya
alma islem devraye alan kis g
Qnermil Gigude
kolayiastinimaktac:
Faramairalann optimizasynmil
i gansken ek bilgler her zamee
igin andik deger gbstergesindan
:|_!.-||'_:'L=|!‘. ir isietmadek slakirk

texmsyen: inliyag duymas
hiad IS, ayer o il:fl H
e SIKDSTART isletme
dederlerini PC akramndan
herzaman gorebile ve takip
edebdir. Buna ilavetien 7 weya 3
pararmelrs dizising sahig olan i
cihaz tipi de meveuttur. Bu cihaz
tipe; Dahlanear va kutup savisi
degstinlebden motorlarda, rizger
enerjisi santrallerinde ve farkh
paramats delennge sahin 7 veya
2 motora ardarda yol vermada
Eutlamiabiimektedir

Girig ve Cikiglar, Gostergeber

SIKDSTART 3RVW2Z cihannda
S12M, 5100 v uzaklan nesatiems
igin Uy adet kumanda giisg
Dulundugu gidd; motor kalog
sonu, dogru akem frenlema
komigktory kumandes: ve toplu
anza ikban igin de O adet rdle

Teknik Ozellikler

Kumanda Elektronigi

Anma kumanda v
beslame garimi

Aring kumarnds i
beslame akimi

Anrma frakansi Hz
Gilx; Elektronigi

Anma igletme akima g

a0 "Uge A
b5 *L'de L8
Yal alma akimimae. yolaima  %la's

SUres:
Misande ediban goure sicakhn “C
Igietme garilior araligs W

Anrng frokan Hi
anme slane alkeminda yadage W
ki g 140 T

Cikig mevcutiur. Bu gifis we
cikiglar de SIKDETART
JRW2Z cihazinin, bir st seviyel
kontrol sistemberiye
bltirlesmesi kolaylagmaktad
Bumun disinda § adat LED
cihazin o anki durumunu
(Calsmaya hazir, sebeko anzas
vi. qifn) gostermeakiads

Yumusak kalkiz

Yuk sartlanna an wgun kalkisi
tamen etmek ign, deqisik kalkis
ramipalan ayartanabilir
(Earaktznistik egriler sekil 1°den
E'ya kadar goestantrigiey. Harbr
kalkis durumunda motorun yol
glima mornent dasuralis.
Baylace motar memantindek
an darbeler engellenarak hem
lessEin tarmami korunmiug alur,
rem de direkt yol vermede
chdudu aibi, sebeke yviksek kalkis

akirndanna maru? kalmaz

AW -0.B1.
A 380 'dan 415's ksdar; 200'dan 240s kadar, 100'den
130'va badar + % 10A%15

380\ dan 416 Wa hadar yablagd A0 md
200 Ven 240 Ve kadar yatlagk  TEmaA

100 Vdan 120 Ve kadar yatlegk  100mA

Cahgrmg graidy 45'den 85'ye kadar

IRAWZL..-0DB14 ARWZ2..-0DENS JRWZL.-0DBE1E

& dogegik bpte 19 dogigik tpte T defgk tote
a%0rden 1200a k3 T den 1200'e kadar I dan 120070 kadar
355'dwn 1000"e kadas 5,5'tan 1000"s jnder 140 dan 1000°e kadar

BOD [ 2; 450  10; 300,/ B0, 260/ 120; 200 /200

Fdsn 4% veya 55e kadar dhp switchle ayadanabily
200 - %715 den 200 - %15 den

15 + % 10's kadar 00 + % 10a Laoar
Calejra srabp 45'don 88'yy kodar

1650 dan 3660 s kadar 30'dan I660°a kadar

BO0 - %15 e
0090 + %10 knda

490" dan ZNE0E kadar

PDF created with pdfFactory Pro trial version www.pdffactory.com



http://www.pdffactory.com
http://www.pdffactory.com

% "
AL
15 — I 5
o s T
- i -
._.r"’ | o ||
(=R
B il I \
i 1 L |
= (5 -
b= ' * — —»
i'.::- > -
1 Saksd | Garkmm Tarnas in
Yirnugak kaikig
i &
- Y e i
LS
L B
b |
[ -
—r N *
Sakd & Genbm tnwlama iy
sy habug
I
. iy [
| __.I'"'. = L}
wl P Il
A
™| '
I
-
g e A
Seildl ) Gl nmTinas ve gl il
souslyru s i prmm e haike
4
=
__.| »‘ i 4
— -
L \
\
‘ 1
—t S e

Sakl&: Gerdmugmpas ve slam
firtifiarnal: i yumuses kiks

Sl B Sraergorhim dottes, gorim rmmpes
Wi Ak Nl Al ) YT kg

PDF created with pdfFactory Pro trial version www.pdffactory.com

L]
[
—
-l )
i T
* L -
il A ri"rrﬂudnw.ﬂ it
wrwrlaruan: iy e wnlks
o
B
W Vamaak du %, A
i1 sns
b
% x
Rartann o M
g .9 Fomrbie ™,
N "'.3.
Eura Anmaiy 1 D keffahii L
el Y Pomosle eyl Deide s Tokdeh Sl TEmenTh Rk
e IO UL, A neiamien it DL - Tatirne

Yumusak durus sekilleri

Cihazda dort deggik yurnmugak
durus tlrinden (Sekil T deki
karaktenstik egnl bins tercin
edilabilir. Bunlar.

* Sarbest durus motor klemens
gerliminin normal bir bigimde
kesilmes

* Daogru akim frenlemes:: [k
faza L1 ve L2) DC - baslama
uygulanir ve L2 ve L3 fazlan
arasina bir Irenleme
kortakidrl baglanir

= Yumusak durug motor
klemens genlimi yavasca
azalulr ve boylace makinenin
ani duruju dnlenmis olur,
{Ornegine: Tagnne bantlar,
kakdirmma makineleri, tekstil ve
dokurna makineler)

* Pompa durugu: Su darbesini
onkemaye yarayan ve
pompalara czel olan by durug
Sekh
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Motora dogru yol vermek

Sebeke zorlanmalan ve mekanix darbeler gibi, istenmeyen yan etilen yok etmek 1oin kullanlan yanemlbenn
ternel Ezellikler, tesise wygun secim iGin asaduda belirtilmigtir,

Elektriksal yol verme varyasyanlar
i=fin h=fin ifla MMn Ozellikler

‘ i 6..10 05.25 Dirakt yol verme
- Kigik ve orta gugteki trifaze motoriar, 3 beglantl
- Yuksek yol alma moment:
- Cok yiksek mekanik zorlama
: - Yiaksak akin pik degerer
. - Garilim digig veya dalgalanmalan
L . aaT - Basit yol verme cihazlan

- 1.8..26 05 Yildiz-Oggen yol verme
, - Kaigikten en biyk gugteki irfaze motortara kadar. 8 baglantk
1 = Araltitrirg wol alma momenti
< ¥'dan A'e gagiste blydk pik akamiar
2 <¥'dan A'e gegisteri moment degisiklginde
binyik mekxanik rorlamatar
X s omom - Cok sik bakm gerektiren yol verme cihazlan

- - 4.5 0,5.075 Direngli igéntl yol verme
= - Yiksek glgteki tniazge motorlar, 3 baglanth
; - Azaltlmig yol alma moment
- Yiksek akim pik dedgerlarn
. - Yuksek masrafl yal verme cihazlari
= Yogun bakim gerekunr,

. - 1.7..4 04.085 Trefolu yol verme
o - Yiksek glcteki tntaze motorlar. 3 badlantb
v = Yuksek akmm pik dederlari
" - Gerilim disis veya dalgalanmalan
- = Karmphke ve kapsami yol werme cihazlan
- Yogun bakim gerakunir,

" ¥ 2.8 0.15.1 Elektronik yumugak yol verma
" Avarlanamilr  degigken - Kiliglbkteen en binyiik glictek rrifaze motorkara kada, 3 begantl
- Degigabilir yol alma moment
- Klglk oik akim dederler

i . - Onemsiz derecade genlim disis veya dalgalanma
et oY - Basit yal verma cihaz
N8 i % s e - Hi¢ bakim gerektirmez.

Elektronik vol warme cihazra kadar, oiin digar chzimlanin spesifik dezavantaflan bulunmaktadir. Egrilerden moment
degiskig veva yuksek akin /) akim ziplamalan rahatga gorlimeaktedir.

+ Momeart degskhi makinalar igin yiksek mekanik 2orlama, yluksek bakim masraflan v hel bir asanma, yipranma demektie,
s Yiiksak akim / glim pik degerler, yiksek sebeke veya Generattr zorlamalanna sebebiyvet verecedinden gereksiz masraf
gelirecektir,

Gerbm dusius veya dalgalanmalarmdan dogen yuksek skmlar gebakey rorlayacagindan diger kullanedar da bundan olum-
suz etkilenacekierdir.
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