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SIMOCODE-DP 3UF5 sistemi
Iletisim kurma ozelligine sahip

Motor koruma ve kumanda cihazi

Bir sistemin siparisi ile devre alinmasi
arasindaki zaman gittikce kisaliyor.
Motor baglantilar ile ilgili talepler
giderek artiyor. Buradan su soruca
variyoruz: Bir sistemi kompakt, akill
ve performansi gliglii olmali. Her
motor optimum seviyede korunmali,
kablo dégseme mafrafi alt alt diizeyde
tutulmali ve yedekleme islemi igin
depolama masraflari yilksek olma-
mall.

Tum bu beklentileri karsilayabilmek

igin sistemin projelendiren kiginin disuk
basing kumanda cihazlarinin timind
tanimasi gerekir. iletisim kurma 6zelli-
gine sahip yeni motor koruma ve ku-
manda cihazi SIMOCODE -DP 3UF50
(Siemens Motor Protection and Control
Device Dezentrale Peripherie)

bu is yogunlugunu (zerinizden aliyor.

SIMOCODE-DP bu giin 6nemi bilinen
degerli bir sistemdir.

5 seneden daha fazla bir zamandir
SIMOCODE 3UF 10/20 cihazlari diinya

gapinda kullaniimaktadir. Bu cihazlar kimya,

petrol ve gaz endistrisindeki uretim
noktalarinda motorlari koruyor ve
kumanda ediyor. Kagit, cimento ve
metal endUstrisindeki agir motorlar
SIMOCODE igin sorun olugturmuyor.

Yonetim dlzeyi

Termik sentraller, hidrotermik sentraller
gaz cevrim sentralleri gibi strekli galisan
sistemlerde SIMOCODE sistemin
devamliligini saglar. SIMOCODE
kullanildigi tim sistemlerde yénetim
diizeyi ve otomasyon dlizeyi arasina,
PROFIBUS®FMS/SINEC®L2 BUS ile
iletisim saglar.

Entegre PROFIBUS-DP baglanti noktali

yeni SIMOCODE-DP3UF50 da kisa sirede

dunya ¢apinda tanindi. Bu cihaz Malezya’

daki cimento ve petrokimyasal sistemlerinde,

Avrupa’daki Uretim platformlarinda, kagit,
kimya, tekstil gelik, gaz ve su/aritiimig su

tesislerinde, Gliney Afrika’daki kimya tesis-

lerinde ve gida endUstrisinde, kuzey Ame-
rika’daki celik dokiim tesislerinde korume

ve kumanda iglevi gériyor. Bu sistem ayrica

Avustralya’daki ¢elik endistrisinde kullan-
ihyor.

Yeni SIMOCODE-DP3UF50 siste-
mi Unld SIMOCODE 3UF 10/20
sistemine dayaniyor. Bilinen ku-
manda fonksiyonlarinin yani sira
(Direk yolverme, cift yonll yolverme,
yildiz yolverme, licgen yolverme)
istege bagli sekilde ayarlanabilen
girisler-cikiglar ve entegre durum
tablosu, zamanlayici ve sayag¢
sayesinde kullaniciya 6zel kumanda
imkanlar da mdmkundur.

Mevecut motor koruma fonksiyonlari
(asin yiklenme tespiti, devre disi
kalan fazin tespiti, akim simetri ta-
nima 6zellidi) termistér motor koru-
ma ve topraklama hatasi denetimi
gibi 6zellikleri kapsayacak sekilde
genisletiimistir.

Fiyattan tasarruf

Elektronik yapi pargalarinin Greti-
minde surekli gelisen teknidin kul-
laniimasi sayesinde ve ana cihaza
dort giris ve dort gikis tesis edilmesi
sebebiyle yeni SIMOCODE sistemi-
nin fiyatinin daha énceki SIMOCO-
DE 3UF 10/20’ye oranla daha dislk
olmasi saglandi.

Yoénetim islemcisi
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Komuta diizeyi L
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i i Hafiza programli
O o kumanda birimleri
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Otomasyon diizeyi oam
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Tasima
bandi

iletisim kurabilen diisiik
gerilim dagitma tertibati
SIMOCODE-DP
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Kesintisiz motor koruma

Tek fazli motorlar, Ug fazl motorlar ve
transformatorleri gibi elektrikli isletim
araglarinin asin 1sinmaya karsi korun-
masi gerekir. Asimetsik akim alisi, bir
fazin devre disi kalmasi veya bir Unite-
nin bloke olmasi asir yuklenmeye sebep
olabilir.

Asiri yiklenme korumasi
SIMPCODE-DP tuketicileri otomasyon
duzeyinden bagimsiz olarak asiri yuklen-
meden, fazlarin devre digi kalmasindan
ve asimetrik akimdan korur. Ana cihaz
3UF50 bu ylzden motoru koruma
amaciyla, bagimsiz elektronik

asin yuklenme rdlesi olarak kullanilabilir.

isletim yiikiine ince adaptasyon
ozelligi

GEVSEME sinifi Class5 ile Class 30'a
kadar alti kademede ayarlanabilir. Bu
sayede kapama suresi de igletim yUkine
uyarlaniyor, ve motordan en optimal
sekilde yararlaniliyor.

Entegre termistor motor korumasi
Termistor motor korumasi motorlarin
termik yénden korunmasi igin kullanilir.
Bu korumada sicaklik PTC veya NTC
sensoru Uzerinden motor bobinajlarinda
tespit edilebilir ve SIMOCODE-DP
tarafindan degerlendirilebilir. Bu iglem
icin ilave degerlendirme cihazina
ihtiyac duyulmaz ve bdylece kumanda
panosunda yer tasarrufu yapilir.

SIMOCODE-DP buglin bilinen ikili
termistor sensorlerinin yanisira

analog (KTY-) termistor sensorlerini

de degerlendirir. KTY sensori sicaklikla
birlikte cizgisel olarak artan direnc
egrisine sahiptir. Bu 6zellik sayesinde
SIMOCODE-DP’de uyari ve

devreye girme esidi parametrelenebilir.

Kritik fonksiyona sahip motorlar igin,
(6rn. kontak bilezikli asenkron motor ve
yuksek performansl kisa devreli rotorlu
motor) termistér motor korumasi ve
elektronik gecikmeli asin yuk rolesinden
olusan kombinasyon tam motor korumasi
sadlar (termik koruma)

Siirekli topraklama hatasi denetimi
SIMOCODE*DP bu koruma tariini de
blnyesinde barindiriyor.

bdylece dahili tokraklama hatasi
koruma fonksiyonu termistor deger-
lendirmesinin yanisira etkinlestirile-
bilir.

Dahili topraklama hatasini tespit etme
Ozelligi sayesinde ayar akiminin %
30'undan daha buyuk hatali akimlar
(nominal isletimde) 3 hat baglantili
motorlarda tespit edilebilir.

SIMOCODE-DP’de mutlak topraklama
hatasi tespiti de mimkuindir. Bunun
icin harici topraklama hatasi tespiti
ozelligine sahip cihaz varyasyonu
segilebilir. Harici toplam akim transfor-
matdrinan baglanmasi ile 0,3 A, 0,5 A
ve 1 A’lik hatali akimlar 3 ve 4 hat
baglantih motorlarda tespit edilebilir.

Bu islem igin ilave bir degerlendirme
cihazina gerek yoktur ve bdylece
kumanda panosunda ve depolamada
blylk oranda yer tasarrufu yapilmis
olur.

Bloke olmaya karsi1 koruma
Nominal igletimde motorlar

blokaja karsgi koruma 6zelligi
ayarlanabilen sinir akim degerinin
kargilastiriimasi ile mimkun olabiliyor.

Her zaman sifirlanabilir - manuel,
otomatik ve uzaktan resetleme
imkani

Cihazi sifirlama Reset tusu ile saglanir.
Bir butonu girislere baglamak suretiyle
PROFIBUS-DP veya kumanda birimin-
deki Teset-Reset tusu Uzerinden
uzaktan sifirlama gergeklestirilebilir.
Otomatik resetleme parametrelene-
bilir.

Denis ayar alani sayesinde (0,25 A-

820 A) iiriin varyasyonlarinda azalama
Sadece alti akim ayar alani kullanilarak
0,25 A -820 A arasindaki akim alani
kapatilir. Bu sayede Urin sec¢imi kolaylasir
ve depoda yer tasarrufu saglanir.

Tolerans<+ %10

%10’luk bir tolerans dzelligi sayesinde
SIMOCODE-DP yiiksek devreye girme
hassasiyetine sahiptir. Bu sayede motor-
lardan optimal yarar elde edilir ve uzun
vadeli stabilizasyon saglanir.

Entegre akim transformatorii sayesinde
masraftan tasarruf

Akim tespiti cihaza entegreli U¢ akim
transformatori ile yapilir. Bu sayede

yer, kablo ve ilave cihazdan Gg¢ kat
tasarruf saglanir.

Konforlu soket teknigi

Bu 6zellik 3UF50’baglantisini 100 A

ayar akimina kadar kolaylastiriyor.

Cunki bu 6zellik sayesinde civatalama
yapiimiyor, onun yerine ana akim gecitleri
govdenin igine sokuluyor. Boylece montaj
masrafi blylk oranda azaliyor.

Motorlarin EExe alaninda korunmasi
SIMOCODE-DP sistemi “yukseltilmig
emniyet” atesleme tipindeki patlamaya
karsl emniyetli motorlarin asiri yliklenmeye
karsl korunmasi ile ilgili talimatnamelere
uygundur. (EExe DIN EN 50019/DIN
VDEO0165, DIN VDE 0170/0171 ve PTM
kontrol kurallari. PTB kontrol raporu No
3.53-14605/96.

Tripping characteristics for 3-pole load
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Tripping characteristics for 2-pole load
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Genis kumanda fonksiyonlan

SIMOCODE-DP sistemi ile degisik
kumanda fonksiyonlari gerceklestiri-
lebilir.

Asiri yaklenme rolesi
Direk yolverme
Ciftyonli yolverme
Yildiz yolverme
Dahlender yolverme
Kutup salteri

Sirgllt kumanda
Manyetik ventil
SIKOSTART® 3RW22

Sarekli ve kesintili igletme ilave

olarak ayarlanabilir. Tim kumanda
fonksiyonlari ana cihaz 3UF50 ile
gerceklestirilebilir. Dort giris ve gikistan
daha fazla giris ve gikisa intiyag oldu-
gunda genisletme yapitaslari kullani-
larak sekiz giris ve ¢ikis olusturulabilir.

Onceden belirlenen kumanda
fonksiyonlar sayesinde masraftan
tasarruf

SIMOCODE-DP’nin binyesinde
ilgili kumanda fonksiyonu icin gerekli
olan kilitler ve baglantilar mevcuttur
ve bu sayede 6nemli

avantajlar saglarlar:

Otomasyon cihazindaki kullanici

programinin yukinin azaltiimasi,
yani hizli projeleme, az hata olasi-
liklari, kisa program devir sureleri.

Motor baglantilarinin zaman agi-
sindan kritik fonksiyonlari otomas-
yon dizeyindeki sinyal suresinden
ve iletisim hattindan bagimsizdir.

llave olarak motor galistirma/ kapatma-
daki ve slrglli kumanda fonksiyonun-
daki calisma suresi denetimleri son
konumlar arasinda ayarlanabilir.

Kullanim izni ve manuel/otomatik
gecis dlizenegi sayesinde giivenlik

Otomatik isletimde kumanda emirleri
(6rn. AC, KAPA) BUS veri yolu araciligi
ile SIMOCODE-DP'ye iletilir.

Kumanda panosundan (6rn kumanda
birimi) veya ilgili birimin kumanda biri-
minden yapilan kumanda emirlerine
bu igletim turinde sadece uygun ku-
manda izinleri parametrelenmis ise
musade edilir.
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Otomatik dizey manuel kullanima
gecerse veya manual/otomatik salteri
kullanilarak ilgili noktada kumanda
emri denenirse, bu durumda BUS
Uzerinden gelen kumanda emirleri
dikkate alinmaz ve ilgili motor bag-
lantisI sadece kumanda yapi tasi
veya ilgili birimdeki kumanda nokta-
sindan kumanda edilebilir.

Devre disl kalma siresinin tamamen
bagimsiz isletim sayesinde azaltil-
masi

iletisim hattindaki sistem arizalarinda
SIMOCODE-DP otomatik olarak
manuel isletime gecer.

Bu esnada ya tiketici kapatilir veya
isletim durumu devam ettirilir. Diger
kumanda hamleleri manuel kumanda
ile gerceklesir.

Bu sayede otomaston ve iletisim
dizeyindeki devre disi kalma sure-
leri agikga disUrilir: Sreg guvenli

bir sekilde SIMOCODE-DP sisteminin
badimsiz yapisi sayesinde devam
ettirilir. Buradaki “bagimsiz’dan kasit
tim motor koruma ve kumanda fonksi-
yonlarinin otomasyon diizeyinden ba-
dimsiz olarak SIMOCODE-DP’de
islenmesidir.

Desentral sinyal baglantilar,
sinyal geciktirme ve adaptasyon
ozelligi sayesinde esneklik

SIMOCODE-DP sisteminin ylksek
esnekligi asagida belirtilen entegre
ozellikler sayesinde saglanir:

Cikislarin agma/ kapama tutumlari sin-
yal isleme yapi taslar sayesinde sagla-
nir.

Sistemin amaca uygun sekilde basla-
tilmasi

¢ 3 durum tablosu
(3 giris bagina 1 ¢cikig)
* 1 durum tablosu
(5 giris 2 gikig)
* 2 zamanlayici
(0,5 s ...60 dak. cikis hareketi:
gecikmeli giris, gecikmeli ¢ikis

Sistem kesintisi sonrasinda motor bag-
lantilar kademeli olarak tekrar devreye
alinabilir. Bu sayede sistem amaca uy-
gun sekilde baslatilabilir.

* 2sayac
(0 ...65535)
+ Sinyal igsleme
— derinlik gostergesi invertli, belleksiz

* Sinyal adaptasyonu
—3 yapi tasi yanip séner
— 3 yapi tasi parildar.
. 0 gerilim emniyetli eleman

Sistemin giris ve cikiglari dnceden
belirlenmis kumanda fonksiyonlarina,
durum tablolarina, zamanlayicilara
sayaclara tayin edilebilir. Bu sayede
ayarl kumanda fonksiyonlari esnek
sekilde uyarlanmis olur.
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Kolay hata tespit imkanlan

SIMOCODE-DP tiketici baglanti-
sinin ¢ok sayida igletim ve statik
verilerini arastirir ve gorsellestirme
ve diyagnoz amaclarina ydnelik
olarak kullaniciya sunar.

Bu veriler su sekilde ¢agrilabilir:

Direk olarak kumanda panosunda,
ana cihazin veya kumanda yapi
tasinda takili olan manuel kumanda
cihazinin LED ekranindan veya PC
kullanarak Win-SIMOCODE-DP/
Smart yazilimi ile.

PROFIBUS-DP (izerinden. Veriler
kullanici programi tarafindan hazirlanir
ve drnedin. uygun bir kumanda ve
kontrol sistemine iletilebilir.

Boylece cesitli isletim ve istatistik
verileri kontrol noktasinda sunulur.

* PROFIBUS-DPV1 Uzerinden: PC/PG’
ye bagli iletisim islemcisi ve Win-SIMO-
CODE-DP/Professional yazilimi kulla-
nilarak.

Her zaman gilincel isletim durumu
hakkinda bilgi sahibi olmak

SIMOCODE-DP slireci takip eden
teknikeri surekli olarak guncel isletim
durumu hakkinda bilgilendirir :

s

+ Guncel olan faz akimi % olarak
* Acik/kapall durumu
* Sol, sag

¢ Hizli/yavas
+ Valf (slrgu) acik/kapali/aktif

. Ikaz

* Arza

Kritik igletim durumlarinin ikaz
edilmesi sayesinde ariza sayisinda
azalma

Ayarlanabilen sinir akim degerleri,
sureci takip eden teknikeri sistemdeki
kritik durumlar hakkinda bilgilendirir.

Bu sayede alt akim siniri degerinin
altina inilmesi sayesinde olasi bir

bant (kayis) kopmasi tespit edilebilir.
Béylece 6rnegdin bir harg makinasindaki
asir yiklenme “Ust akim sinirinin asildi”
ikaz mesaj ile tespit edilebilir. Makinanin
devre disi kalmasini engellemek icin
tekniker ilgili sirece midahale edebilir ve
har¢ makinasindaki yuku azaltabilir.

Diger kritik durum uyarilari:

« Asimetkik akim

* Asir yuklenme uyarisi/devreye girme

« Termistdr-motor koruma uyarisi/
devreye girme

» Topraklama hatasi uyarisi/devreye
girme
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Win-SIMOCODE yazihmi ile gdsterge ve diyagnoz (hata denetimi) imkani
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» Blokaj korumasinin devreye girmesi

« Ust/alt akim sinir degeri, ikaz/devreye
girme

Bakim sirelerinin indirgenmesi

Saha dizeyindeki devamli bakim
araliklan otomasyon duzeyindeki
istatik verilerini bildirilmesi ile devre
digi kalr. SIMOCODE-DP startlarin
ve asiri yuklenmelerin sayisini bil-
dirir igletim sUrelerini sayar ve son
isletimdeki akimi % olarak hesaplar.

Analog akim gostergesi

Gosterge enstriimani vasitasi ile
gerceklesen akim gostergesi icin
SIMOCODE-DP harici bir akim
transformatora kullanir. (0,25 A-
810 A/1A). Boylece sistemi denet-
leyen elektrikci motor baglantisin-
daki akim hakkinda bilgilendirilir.

Otomatik kontrol

SIMOCODE-DP iglemcisinin diizgin
calisip calismadidi surekli olarak kon-
trol edilir. Bir hata ortaya ¢iktiginda
SIMOCODE-DP ilgili tuketiciyi para-
metreli, emniyetli duruma getirir. (KA-
PATIR veya ayni igletim durumunda
tutar - monostabil, bistabil tutum)

“Aktif stire¢ durumunda kontrol

Bu 6zellik SIMOCODE-DP kullanici-
sina ilave guvenlik ve kontrol imkani
sunar. SIMOCODE-DP motoru kapat-
madan isleyen bir slre¢ esnasinda
kontrol 6zelligine devam eder. Boy-
lece zamandan tasarruf saglanir ve
surecte gereksiz kesintiler olmaz.
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PROFIBUS-DP’de '
iletisim

Win-SIMOCODE-DP/
professional yazilimli
PC veya PG

—

FEEEERERNR\)

PC veya PG
PROFIBUS-DP =
iletisim islemcili |]
AG I] (EEEFEERER\Q
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PROFIBUS-DPV1

verilerin anti devrisel
okunmasi ve yazilmasi
ile Online-Parametreleme
Diyagnoz, kumanda,
mesaj ve test

PROFIBUS-DP

fletisim islemcisinin (CP/IM) calismaya baslamasi
sirasinda parametre verilerinin degistirilirken ve
yazilirken kumanda verilerinin, mesaj verilerinin
ve diyagnoz verilerinin devirsel olarak okunup
yazilmasi

SPS  Hafiza programli

kumanda

AG Otomasyon cihazi

PG/PC Programlama cihazi/
Kisisel bilgisayar - PC

PROFIBUS-DP (Process Fieldbus-
Dezentrale Peripherie) SIMOCODE-
DP ile otomasyon duzeyi arasinda
iletisimi saglar. Bylece kumanda
emirleri, isletim verileri, istatistik veri-
leri ve parametre verileri iki telli BUS
veri yolu kablosu Uzerinden aktanlir.
Ginimuzde optik link moddlleri kul-
lanilarak veriler plastik veya cam
fiber optik kablolar (zerinden aktar-
ma imkani da bulunmaktadir.

Otomasyon cihazinda (AG) bulunan
isletim islemcisi (CP/IM), BUS’a
bagli SIMOCODE-DP cihazinin yo-
netimini Uzerine alir ve kullanici
programi icin bagdlanti noktasi olus-
turur.

PROFIBUS-DP’nin teknik ozellikleri

SIMOCODE-DP

. _
TLT Al

[T M1 @
SIMOCODE-DP SIMOCODE-DP

SIMOCODE-DP verileri, yani
kumanda diizeyine olan baglanti ve
devamindaki islemler kullanici prog-
rami sayesinde gerceklesir.

Kisa transfer siireleri

Transfer surelerini kisa tutabil-
mek icin PROFIBUS-DP bircok
veri kanalina sahiptir. Bu sayede
sirekli olarak devirsek bir bigimde
SIMOCODE-DP’den otomasyon
diizeyine maks.12 bayt ve ayni
hattin tersinden maks. 4 bayt
gonderilebilir.

Katilimci adedi

30 SIMOCODE-DP, segman basina

R S485-Repeater 122 SIMOCODE-DP

Transfer birimi

Win-SIMOCODE-DP/Smart
ve manuel kumanda cihazl
PC veya PG

[l

[EEEEEERR\

i T

Burulmus, izole iki telli kablo veya
cam veya plastik optik iletken

maks. uzaklik 9,6 km, iki telli kabloda /100 km cam-LWL’de

425 m Plastik-LWL'de
PROFIBUS-DP (EN 5070), PROFIBUS-DPV1
9,6; 45,45; 93,75; 187,5; 500; 1500 kBit/s

Transfer birimi

Transfer hizi

8
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Sistem baglanti noktasi
SIMOCODE-DP Uzerinden
nokta nokta veri okuma/
Parametreleme, diyagnoz,
kumanda, mesaj yollama
ve test

20 bayt diyagnoz (hata teshis) verileri
sadece degisiklik olmasi durumunda
SIMOCODE-DP’nin otomasyon dlize-
yine goénderilir. Yani diyagnoz kanali
olasi durumlara bagl olarak kumanda
edilir. 213 bayt parametreleme verisi

otomasyon sisteminin devreye alinmasi

esnasinda SIMOCODE-DP’ye gonde-
rilir.

PROFIBUS-DPV?’in iletigimi

PROFIBUS-DP normu, verileri anti
devirsel olarak okuma ve yazma fank-
siyonu eklenerek gelistirildi ve PRO-
FIBUS-DPV1 olarak adlandiriliyor.
SIMOCODE-DP igin anti devirsel
okuma ve yazma demek merkezi bir
noktadan PROFIBUS-DPV1 (zerinden
PC veya PG’ye takili olan bir iletisim
islemcisi ve Win-SIMOCODE-DP
profesional vasitasiyla tim kumanda,
uyari, diyagnoz, test ve parametre
verilerinin okunabilecegi ve yazilabi-

lecedi anlamina gelir. PROFIBUS-DPV1

PROFIBUS-DP’nin altinda ¢aligsan
bir protokoldr, ilave kablo ve baglanti
noktasina ihtiya¢ duyulmaz.
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iletisim islemcileri

SIMOCODE-DP, GSD verilerini okuya-
bilen ve asagida belirtilen verileri
isleyebilme 6zelligi olan tim Norm-DP-
Master ile ortak calisabilir.

DP-mpasterdan SIMOCODE-DP’ye
devirsel olarak 1 veya 4 bayt kumanda
verisj

SIMOCODE-DP’den DP-master’a devir-
sel olarak 1,4 veya 12 bayt mesaj (ileti)
verisi

SIMOCODE-DP’den DP-Master'a
anti devirsel olarak 20 bayt diyagnoz
verisi

213 bayt parametreleme verisi

Verilerin anti devirsel okumanmasi ve

yazilmasi icin iletisim islemcisi PROFI-
BUS-DPV1 norm geniglemesini yapa-

bilmelidir.

Sonrdan bus sistemi ilave etme

Su an i¢in BUS sistemi kullanilamiyorsa,
bu durumda ileriye dénuk olarak Bus
sistemi ilave olarak kullanilabilir. Clnk{
SIMOCODE-DP tiim motor koruma ve
kumanda fonksiyonlarini otomasyon
dizeyinden bagimsiz olarak isler.

Tabii ki SIMOCODE-DP genel anlamda
bagimsiz motor koruma ve kumanda
cihazi olarak PROFIBUS-DP olmadan da
kullanilabilir.
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Siemens ve 400 farkli iletisim
cihazlar ureticisi ve kullanicisi
EN 50170 normuna sahip
PROFIBUS sistemini kullaniyor.
Bu Uretici ve kullanicilarin tmu
PROFIBUS kullanicl organizas-
yonu (PNO) sayesinde deneyim-
lerini paylasabiliyor.
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PROFIBUS hakkinda daha
fazla bilgi sahibi olmak igin
PROFIBUS-kullanici organi-
zasyonu bilgilendirme CD’sini
siparis edin veya internette
PROFIBUS'un sitesini ziyaret
edin. Boylece dnemli Grunler
hakkinda genel bir fikir edine-
bilirsiniz.
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Kolay devreye alma

Win-SIMOCODE-DP/
- professional yazilimli ,%(F;S
PC veya PG PROFIBUS-DP - ] |
iletisim islemcili |] T
PROFIBUS-DPVI PROFIBUS-DP

Online-Parametreleme

iletisim islemcisinin (CP/IM) calismaya baslamasi
sirasinda parametre verilerinin yazilmasi

SIMOCODE-DP

Parametreleme olasiliklari

Sadece bir yazilim kullanarak birgok
birimi birbirine baglamak.

SIMOCODE-DP’nin bir PROFIBUS-
DP agina baglanmasi kolay bir sekilde
SIMATIC S5: COM PROFIBUS
Windows 3.1 veya SIMATIC S7: Step 7
Windows 95 vasitasiyla gercgeklesir.

Omegin ekrana parametreleme ve
servis programi COM PROFIBUS'u
getirdikten sonra “dosya”’ menisinden
“yeni’ye gelerek Master (ana) sistemi
acilir ve master’in altinda olmasini
istediginiz birimleri yani ikincil birimleri
(slave) munferit olarak eklenir, drn.
SIMOCODE-DP, PROFIBUS-DP veya
MICROMASTER. Bu igslem sadece bir
yazilim sayesinde kolayca yapilir. Daha
sonra iki kere SIMOCODE-DP ikonunun
Uzerine tiklayin. Devaminda ilgili motor
baglantisinin paremetresini ayarlayabi-
lirsiniz.

ol l?~ lf

SIMOCODE-DP

online” ne anlama geliyor? Daha dnceleri
slave (ikincil) parametreler sadece
iletisim islemcisinin devreye alinmasi
esnasinda PROFIBUS-DP (zerinden
aktarilabiliyordu.Ancak simdi bu normal
devirsel veri transferinin yani sira
parametreler anti-devirsel bir bicimde
de okunup yazilabiliyor. Yani merkezi
bir projeleme noktasindan Win-SIMO-
CODE-DP/Professional kullanilarak
SIMOCODE-DP parametrelenebilir,
kumanda edilebilir, denetlenebilir ve

test edilebilir. Bu merkezi projeleme
noktasi iginde PROFIBUS-DP iletisim
islemcisi entegre olan bir kisisel bilgi-
sayar (PC) veya bir programlama cihaz
(PG) ile donatilmig bir Unitedir. Bir bagka
olasilik ise, Siemens-PG’ler (program-
lama cihazi) kullanildidinda entegre MPI
baglanti noktasi Uzerinden PROFIBUS
-DP’ye ulagsmaktir.

Devreye alma siirelerini kisaltmak

Win-SIMOCODE-DP/Smart
ve manuel kumanda cihazli
PC veya PG

=

‘\ T

SIMOCODE-DP

Sistem baglanti noktasi
SIMOCODE-DP (izerinden
nokta nokta parametreleme

Ulasilabilirligin arttiriimasi

Onceleri parametrelerdeki degisiklik
sistem durduruldugunda yapiliyordu.
Win-SIMOCODE-DP/Professional
yazilimi ilel sistemin igletimi esnasinda
parametre verileri PROFIBUS-DP
kullanilarak SIMOCODE-DP’de online
olarak degistirilebiliyor.

SIMOCODE - Online parameteleme  »qy\i motor baglantilarini parametrelemek

icin kumanda biriminden kumanda birimine
kogmayacaksiniz. PROFIBUS-DP hattina
bagli SIMOCODE-DP’lerin hepsi merkezi
bir noktadan parametrelenebilir. Bu esnada
tum parametreler okunabilir ve yazilabilir.

Sistemle gelen bir baska avantaj
kullanicinin merkezi bir noktadan
PROFIBUS-DP kullanmak suretiyle
“online” olarak SIMOCODE-DPyi
parametreleyebilmesidir.

10
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SIMATIC 87, C7, M7,PCS7 - OM-
SIMOCODE-DP’ye tam entegrasyon

Win-SIMOCODE-DP/Professional
SIMATIC S7/C7/M7 ve PCS7’ye tam
entegre olma 6zelligine sahiptir.

Cagn HW-Konfig'teki STEP 7 izerinden
gergeklesir. OM-SIMOCODE-DP

bu esnada veri iletisim noktasini gercek-
lestirir.

Boylece sadece bir yazilim ile SPS kullanici
programini yazma, PROFIBUS-DP’nin kon-
figurasyonunu ayarlama, motor koruma

ve kumanda cihazi SIMOCODE-DP 3UF5i
parametreleme imkani vardir. Farkh yazi-
lim paketlerini yikleme ile ugrasmayacak-
siniz.

Devreye alma ile ilgili ilave avantaj

SIMOCODE-DP sistemi ile ilgili baska bir
avantaj devreye alma sureci dahilinde
Win-SIMOCODE-DP/Professional yazili-

mi ile motor baglantilarinin test edilebil-
mesidir. Bu sayede projeleme noktasindan
devreye alma ve devreden cikarma, test
bitleri koyma ve durum denetimi yapma islem-
lerini yapma imkani dogar.

8

il |

SIMOCODE-DP’nin bir PROFIBUS-DP agina baglanmasi
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Win-SIMOCODE-DP/Professional yazilimi ile parametreleme
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SIMOCODE-DP ile birlikte gelen fiyat avantajlan

1. resimde SIMOCODE-DP 6ncesinde
kullaniimakta olan sistem ile gergekles-
tirilen bir motor baglantisi gésterilmek-
tedir: Asiri yiklenme rolesi, termistor
motor korumasi, topraklama hatasi de-
netimi, analog/dijital transformatdr ile
uzun mesafeli akim degeri transferi ve
desental gevre sistemi.

Resim 2 ve resim 3'de gelecekte kulla-
nilacak olan motor baglantisi gésteril-
mektedir.

Cihaz tiplerinde indirgeme

Komple kumanda ve denetim igin sa-
dece SIMOCODE-DP kullanilir. Yani
ilave asiri yuklenme rolesine, termistor
degerlendirme cihazina vb. ihtiyag du-
yulmuyor.

Saha ve otomasyon dlizeyi arasindaki
koblo dégseme masraflarinin azaltiimasi

Onceden saha seviyesi ve otomasyon
seviyesi (hafiza programli kumanda -SPS
veya prozes yonetim sistemi-PLS) arasin-
daki iletisim, baglanti birimi ve noktadan-
noktaya kablo dogeme Uizerinden SPS ve

PLS’nin verme ve alma gruplarina yapili-

yordu.

3UF5’siz

topraklama hatasi
denetimi

SIMOCODE-DP’nin kullaniimasi
sayesinde bu kablo déseme masrafi ile
azami 100 motor baglantisi icin iki telli
PROFIBUS-DP kablosu kullanilacak sekilde
indirgenmistir. Baglama birimi, verme ve
alma gruplari ve kablo demetlerine ihtiyag
kalmaz.

Saha diizeyindeki kablo déseme masra
finin azaltilmasi

Resimde gosterilen gift yonli kumanda igin
tus kilidi ve glivenlik kilidine, zaman rélesine
(sag-sol akisini direk olarak degistirmeyi
engelleyen role) ihtiyac kalmaz. Hersey
SIMOCODE-DP ile gergeklestirilir. Sizin
yapmaniz gereken sadece gegis (salt)
gecikme zamanini parametrelemektir.

3UL22

3UL21

Uzun mesafeli
akim degeri transferi

/[ 4.20mA
Asiri yliklenme rolesi
3RU50
PROFIBUS-DP
3UN21 DE | AE |[DA
T —— Desentral gerceve

Motor korumasi

Resim 1: daha dnce kullanilan teknik

12
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Punkt-zu-Punkt-Verdrahtung

SPS/PIS

Y
Motor 1

Y
Motor 2

Verdrahtung mit der
2-Draht-PROFIBUS-DPLeitung

SPS/PLS

I PROFIBUS-DP

Qooo

3UF50

T

Motor 1

3UF50

Qooo

i

T
Motor 2
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L1 3/N/PE~ 50/60 Hz 400/230V

Asiri ylklenme
Asimetrik akim

Fazin devre digi kalmasi

Termistor
Topraklama hatasi
Blokaj korumasi
Akim degeri tespiti

Resim 3: SIMOCODE-DP’li W endest arter

Tdm bu fonksiyonlar entegre oldugu
igin sonugta su tasarruflar saglanir.

e

Tasarruf potansiyeli

VvV VvVVeVw

Motor baglantisindaki cihaz
tipleri

Kumanda (salt) panosunda
yer tasarrufu

Otomasyon sistemi ve saha
seviyesi arasindaki kablo
masrafi

Saha seviyesindeki kablo
masrafi

Devreye alma streleri

Depolama masraflari
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@ Ready
O Gen. Fault |:|.|Sol
() E—
o —
Test/ .
Reset
13
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Modiiler Cihaz yapisi

SIMOCODE-DP sisteminin modiler

yapisi, tiketici baglantisi igin koruma
ve kumanda cihazi olarak kullaniima
imkanini saglar.

Sistem su yapi taslarindan olusur:

Win-SIMOCODE-DP yazilimi

AT uyumlu PC’de Windows 95 veya
Windows NT altinda ¢alisma 6zelligi.
Calistirma, diyagnoz ve bakim igin.
Manuel kumanda (agma, kapama)
Diyagnoz (akim gdstergesi, ariza..)
Parametreleme (adres, veri aktarim
hizi, ayar akimi, kumanda fonksiyonu)
Online yardim ve drnek parametre-
leme dosyasi dahil.

o
—
=t |
——
(=

=
=
-4l
LERE
=
o
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Ana cihaz 3UF50

Dort giris ve dort gikish ana cihaz
tiim koruma ve kumanda fonksi-
yonlarini bagimsiz olarak gercek-
lestirir ve PROFIBUS-DP’ye bag-
lantiyr saglar. Dort giris danhili
24-V-DC gerilim kaynagi ile bes-
lenir. Sistem baglanti noktasi
lizerinden gelistirme yapi tas,
kumanda yapitasi, manuel kulla-
nim yapi tasi veya kisisel bilgisa-
yar (PC) baglanabilir. Ana cihaz-
da U¢ degisik kumanda besleme
gerilimi (24V DC, 115V AC, 230 V
AC) vardir.

Gelistirme yapitasgl 3UF51

Gelistirme yapi tasi sisteme
ilave olarak sekiz giris ve cikis
saglar. Bu cihazin beslemesi ana
cihaz uzerinden saglanir. Sekiz
giris , harici gerilim beslemesi

ile kumanda edilir. Bu asamada
tic farkli gerilim tipi mevcuttur.
(24 Vv DC, 115V AC, 230 V AC).
Sistem baglanti noktasi lizerin-
den bir taraftan ana cihaza olan
baglanti ve diger taraftan kuman-
da yapi tasi, manuel kumanda
cihazi veya kigisel bilgisayara
(PC) baglanti saglanir.

Kumanda yapitasi 3UF52

Bu cihaz kumanda (salt) panosundaki
bir tahrik noktasinin elle kumandasi igin
ongorulmustir. Ana cihaza veya genis-
letme yapitagina baglanabilir. Beslemesi
ana cihaz tarafindan yapilir. Cihaza,
manuel kumanda cihazi veya kisisel
bilgisayar (PC) baglanilabilir. On pano
veya kumanda (salt) panosu IP 54’e
monte edilir.

Kullanim tuslari isteger bagl paramet-
relenebilir. Alti iletim LED’i parametre-
lenebilir.
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Tam motor koruma igin

termistor sensér devresi baglamak
opsiyonal

Topraklama hatasi denetimi igin

tam akim transformatori
baglantisi

Kumanda besleme
akimi baglantisi

- 24V DC
-115VAC
-230VAC

3 LED-Gostergesi————

Cihaz testi, Hand-Reset —

- Otomatik reset parametrelenebilir
- Uzaktan reset, Bus veya giris
Uizerinden

3 + 1 Role ¢ikiglari:

- Fonksiyon diizeni parametrelenebilir

Y VY A W WY A W VY A VY W A W |

1A TLT2 1 2 3 4 5
11 W2 ¥13 I4g24VD

BBRRD

AC 230V =111}

SIEMENS
@read O O L
@sus
@ cen it s
25.100A >
N
= O PO
PROFIBS-DP

3UF5023AJ}4\

G/9520

By
A dadrikl])

B A SPE/PE
L 17 N7 V7 Y7 N7 Y7 X7 N7 1

4 giris :

- 24V DC, dahili beslemeli

- Fonksiyon diizeni
parametrelenebilir

Sistem baglanti noktasi

- Genigleme yapitasl,
kumanda yapitasini,
manuel kumanda cihazini veya
PC'yi baglamak igin

Bus baglantisi PROFIBUS-DP
- standart 9 kutuplu SUB-D
- Klemesler, érn. soket teknigi igin

Sistem baglanti noktasT————_|

- Ana cihaza baglanti
-Ana cihazdan besleme

3 + 1 Role cikislar :

- Fonksiyon diizeni
parametrelenebilir

VTV UV TV TV TV TV TV TV T
24 25 26 27 28

22 23

s s
| — /
—— ——

G/9520 3UF500-0XX0-0AA0

[
BRRHDO0®

30 31 32 33 34 35 PE
LT X7 XT YT YT N7 V7 T V7 1

8 girig:
-24VDC,1M5VAC
230V AC, dahici beslemeli
- Fonksiyon diizeni
parametrelenebilir

Sistem baglanti noktasi

- Kumanda yapitasini,
manuel kumanda cihazini veya
PC'yi baglamak igin

3 kullanim tusu

2 durum-LED 1g18u

3 LED-gostergesi
Fonksiyon dilizeni
parametrelenebilir

Cihaz testi

@ Ready

@ Gen. Fault

[©)) m—
{O —//

or—

Hand-Reset

Test/
Reset

Fonksiyon diizeni
parametrelenebilir
3 LED-gosterge
Fonksiyon dizeni
parametrelenebilir

9 kutupl SUB-D-Baglanti
noktasi, manuel kumanda
cihazi veya PC'yi baglamak
icin
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Mauel kullanim yapitagi 3WX36

Ana cihaza, genigletme yapitasina
veya kumanda yapi tasina baglana-
bilir. Calistirma, diyagnoz ve bakim
icin 6ngdralmustar.

Manuel kullanim (kapama, agma)
diyagnoz (akim gostergesi, ariza..)
Parametreleme (adres, veri aktarim
hizi, ayar akimi, kumanda fonksiyonu)

OM-SIMOCODE-DP

Win-SIMOCODE-DP/Professional
yaziliminin Step-7’den ¢adrilmasi
igin Step-7 obje yoneticisi

Soketli baglanti kablolari

Ana cihaz, genigletme yapi tasi
veya kumanda yapi tasi arasinda
baglanti kurmak igin 6ngdrilmustar.

Bus klemens/Bus kapama yapitasi

PROFIBUS-DP ana cihaza bagla-
nirsa, standartlastirilmis 9 kutuplu
Sub-D-soketi entegre Bus kapama
basinci ile kullanilabilir. SIMOCO-
DE-DP’nin Motor Control Center
larinda (kontrol merkezi) kullanimi
(MCC-degistirilebilir soket teknigi)
igin entegre akim beslemeli bir BUS
kapama yapi tasi bulunmaktadir.
Bdylece bus hattindaki son soket
blogu da, diger veri akisini engelle-
meden c¢ekilebilir.

El kitabi

SIMOCODE-DP sistemi ile birlikte
bir el kitabi teslim edilir. Bu kitapta
SIMOCODE-DP’nin fonksiyonlar
detayli olarak anlatilir. Sistemi
projeleme ve calistirma oneklerle
anlatiliyor, iletisim baglanti noktasi
ayrintili olarak aciklaniyor.

15
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SIVACON- iletisim kurma ozelligine sahip diisuik
gerilim dagitma (kumanda) tertibati

iletisim kurabilen 3WN6 devre kesicilerin
ve AS- araylz yap! gruplarinin yani sira
SIMOCODE-DP ile birlikte dusik basing
kumanda (salt) tertibati icin ilave bir ileti-
sim yapi tagl mevcuttur.

SIMOCODE-DP, SIVACON dahilinde
tum tiketici baglantilarinin kumanda
edilmesi amaciyla hem sabit yapi hem
de degistirilebilir soket teknigdi ile kulla-
nilabilir.

SIVACON soket teknigi ile yliksek
performans

SIVACON degisken soket teknigi ile sis-
tem kullanicisi dedisken talepleri cerce-
vesinde hizli ve esnek hareket edebilecek.

SIMOCODE-DP’nin direk olarak degisken
soket bloguna entegrasyonu sayesinde
tiketici baglantisi ve SIMOCODE-DP ara-
sinda saglam bir diizen saglanir. Soket
bloklarinin bus baglantisi kesilmeden
degistirilebilir.

=
= 5
P
a
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i
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:
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SIMOCODE-DP’li SIVACON gerilim dagitma
(kumanda) tertibatinin teknik yapisi

Kumanda yapi tagl 3UF52 6nden erisilebi-
lecek sekilde ilgili degisken soket blogunun
on panosunda bulunur.

Entegre akim transformatérlii ana cihaz
3UF50 soket bloklarinin soket bloklarinin
i¢c bélimune monte edilir.

Manuel kullanim cihazinin veya Win-SIMO-
CEDE-DP yazilimina sahip bir PC’nin 6n
panoda takili olan kumanda yapitasina bag-
lanmasi ile tum tiketici baglantilari bagimsiz
olarak disuk gerilim daditma (kumanda) ter-
tibati tarafindan parametrelenebilir ve kuman-
da edilebilir. Ayrica SIMOCODE-DP tarafindan
tespit edilen isletim, diyagnoz ve istatistik ve-
rileri okunabilir.

16
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Teknik Veriler

izin verllen cevre ve depo sicakligi

-25°C - +60 C/ -40°C - +80°C

Montaj yiiksekligi

maks. 2000 m, NN Uzerinden

Koruma tiirii (IEC 529 uyarinca)

IP 20 maks. ayar akimi /,w 100 A; IP 00 maks. ayar akimi  /, > 100 A;

Soka dayaniklihgr (Sinlsoidal) 10 g/5 ms

Montaj yeri istege bagli

Baglanti maks. ayar akimi [, w 100 A: yayh baglanti 38-mm-gapkali kizak veya civata baglantisi (izerine, ggmme pargall
maks. ayar akimi [, > 100 A: Civatal bagdlanti, koruma veya civatali baglantinin yanina

EMV-Arnizaya dayanma Hatta bagl ariza baglantisi  |EC 61000-4-4 uyarinca: 2 kV (keskinlik derecesi 3'e uygun)

Hatta bagh ariza baglantisi ~ Surge , IEC 61000-4-5 uyarinca : 2 kV (keskinlik derecesi 3'e uygun)
Elektrostatik bosalma IEC 61000-4-2 uyarinca : 8 kV (keskinlik derecesi 3'e uygun)

Sahaya bagl ariza baglantisi  |EC 61000-4-3: 3V/m (keskinlik derecesi 2'ye uygun)
(el kitabindaki bilgilere bakin)

EMV-Parazit yayin

Sinir deger sinifi A EN 550 11:1991 uyarinca

Gostergeler
yesil LED ,Ready”

Sirekli 1sik = “galigtinimaya hazir”
Kapali = “kumanda besleme gerilimi yol” veya “ fonksiyon testi negatif, cihaz kullaniimiyor”

Sirekli 1sik = “Bus isletimi”

Surekli isik/yanip sénen isik = “baglanti hatasi” érn. asiri yiklenme

yesil LED ,Bus*

kirmizi LED ,General Fault*
Tuslar

Test/Reset

Test/reset tusuna basilarak cihaz sifirlanabilir veya fonksiyonlari kontrol edilebilir.

Sistem baglanti noktasi

RS232, genisletme yapitasi, kumanda yap! tasi, manuel kumanda cihazi veya PC’nin baglanmasi igin

PROFIBUS-DP baglanti noktasi

RS485, PROFIBUS-DP kablolarinin, klemens iizerinden baglanmasi igin ( yardimci baglanti tertibatinin baglanti
noktalari gibi veya 9 kutupli SUB D burg (izerinden

Ana akim devresi

Olge izolasyon gerilimi Y,

Olgme darbe gerilim dayanikliligs Uimp

Olgiim frekansi ve akim tiirii

3
690V giplak/izolasyonsuz iletken igin (3UF5001 — 3UF5021) } kirletme derecesi 3'te
1000V izolasyonlu iletken i¢in  (3UF5031 — 3UF5051)
1000V giplak/izolasyonsuz ve izolasyonlu iletken icin (3UF5031 ve 3UF5051)
6 kV 3UF5001 — 3UF5021
8 kV 3UF5031 — 3UF5051

50 Hz/60 Hz; li¢ fazli akim

Sokma deligi ¢api
(maks /;w 100 A)

Kizakh baglantt  (Akim alani)
sikma momenti

ince telli, kablo pabucu ile birlikte

10 mm (maks. /e < v 25 A ayar akimli cihazlar).
15 mm (maks.100 /e A ayar akimli cihazlar
1,>100 A: ayar akimli cihazlarda, baglanti kizakli st yapi

50 ile 205 A arasi 125 - 500 A arasi 200 - 820A arasi

M8: 10 - 14 Nmarasi  M10: 14 - 24 Nm arasi M10: 14 - 24 Nm arasi
M12: 20 - 35 Nm aras|
50 - 240 mm? arasi

35-95mm? arasl 50 - 240 mm arasi

ok telli, kablo pabucu ile birlikte 50 - 120 mm Zaras| 70 - 240 mm 2arasi 70 - 240 mm 2arasi
Yardimci akim devresi/kumanda akimi devresi
Olgiim kumanda besleme gerilimi U, AC 50/60 Hz, 115V ve 230 V DC 24V

Calisma alanm

Giig tiiketimi

Sebeke ¢oktiigiinde kopriileme siiresi
Olgme izolasyon gerilimi Y,

Olgme darbe gerilim dayanikliligi Uimp

AC 50/60 Hz,0,85ile 1,1 Ug aras!
AC 50/60 Hz, 5 VA

200 ms

300V (kirletme derecesi 3'te)

4 kv

DC 24V, 0,85ile 1,2 Ugarasi (DIN 19240)
DC 24V, 5W

Cikislar
Cikislarin yardimel baglanti tertibati

Yardimci baglanti tertibatlari igin
Snerilen kisa devre korumasi

Olglim daimi akimi

modele bagli olarak 4 monostabil/bistabil gikis
3 adet ortaklasa baglanmis ve 1 adet miinferit baglanmis ¢ikis; kumanda fonksiyonlari igin kullanilabilir,

(6rn, sebeke koruma, yildiz koruma, tiggen koruma ve isletim durumu bildirimlerinin kumanda edilmesi)
Sigorta elemanlari, isletim sinifi gL/gA 6 A, flink 10 A

Hat koruma salteri 1,6 A, C-Chaakteristik
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Olgme igletim akimi

AC-15; 6 A/24V; 6 A/120 V; 3 AI230 V
DC-13; 2 A/24 V; 0,55 A/60 V; 0,25 A/125 A

Girigler

Cihaz elektronigi tarafindan beslenen (DC 24 V) 4 adet giris, islem sinyallerinin baglanmasi igin, 6rn,
minferit kumanda birimi, anahtar salter veya durdurma salteri

Termistor motor koruma
(Soguk iletken sicaklik sensoril)

Toplam soguk direng :1,5k O
Cevap degeri: 2,7... 3,1 KO ; Diigme degeri : 1,5...1,65 kO

Baglanti kesit noktalar
Sikma momenti

tek telli ve cok telli
ince telli, baglanti burglu/burgsuz

0,8-1,2Nm
1x(0,5-4,00mm 2 2x(0,5-2,5)mm 2
1x(0,5-25)mm 2 2x(0,5-1,5)mm 2

Sistem baglanti noktasi

RS232, ana cihaza baglanti igin, manuel kumanda cihazi veya PC’nin baglanmasi igin

Yardimci akim devresi/kumanda akim devresi

Olgiim izolasyon gerilimi U,
Olgme darbe gerilim dayaniklihg

300V (kirletme derecesi 3'te)
4 kv

Cikiglar
Cikislarin yardimei baglant tertibatlar

Yardimci baglanti tertibatlari icin
Onerilen kisa devre korumasi(gikislar)

Olgim daimi akimi

4 tek seritli ¢ikis

3 adet ortaklasa baglanmis ve 1 adet miinferit baglanmis ¢ikis;

kumanda fonksiyonlari i¢in kullalabilir, (6rn, sebeke koruma, yildiz koruma, tiggen koruma ve isletim
durumu bildirimlerinin kumanda edilmesi)

Sigorta eleman, isletme sinifi gL/gA 6 A, flink 10 A

Gug salteri 1,6 A, C-Chamkteristik

5A

Olgme igletim akimi

AC-15; 6 A/24V; 6 A/120V; 3 A/230V
DC-13; 2 A/24V; 0.55 A/60 V; 0,25 A/125 A

Girigler

8 adet harici olarak beslenen DC 24 V,AC 115V, AC 230V girig, 6rn. islem sinyallerinin baglanmasi igin, 6rn,
munferit kumanda birimi, anahtar salter veya durdurma salteri

Baglanti kesit noktalar
Sikma momenti

tek telli ve gok telli
ince telli, baglanti burglu/burgsuz

0,8 - 1,2Nm arasi
1x(0,5-4,0)mm2 ;2x(0,5-2,5) mm 2
1x(0,5-25)mm?2 ;2x(0,5-1,5) mm 2

Gostergeler
yesil LED ,Ready"

kirmizi LED ,General Fault"
3 yesil ve 3 sari LED

Sirekli1sik = “calistinimaya hazir”
Kapali = “kumanda besleme gerilimi yol” veya “ fonksiyon testi negatif, cihaz kullaniimiyor”
Sirekli 1sik/yanip sénen 1sik = “baglanti hatasi” 6rn. asiri yiiklenme

Iigili baglantiya dzel gosterleler istege gore diizenlenebilir., 6rn manuel/otomatik kullanim,
termistor motor koruma, sol/sag akis

Tuglar
Test/Reset

Kullanim tuslari

Test/reset tusuna basilarak cihaz sifirlanabilir veya fonksiyonlari kontrol edilebilir.

Motor baglantilarini kumanda etmek igin, istege bagli parametrelenebilir.

Sistem baglanti noktasi

RS232, manuel kumanda cihazi veya PC’nin baglanmasi igin

Gostergeler

2 satirl, 16 haneli

Tuslar

3 fonksiyon tusu, 4 kursor tusu, 1 onay tusu

Enerji beslemesi

4 Batarya, migndn tip 1,5V
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