HIZLI DEVREYE ALMA FOYU

SIEMENS

DRIVE & MOTOR CENTER
MOTOR TANITIMI
Parametre | Fabrika | Alabilecegi |Birimi | Aciklama
Degeri | Deger
P0003 1 Parametre agma yetkisi
1 Basit parametreler acik
2 Standart parametreler agik
3 Biitlin parametreler agik
P0010 0 1 Motor etiket bilgilerini tanitmaya basla
po3o4 | | .. V. Nominal motor voltaji
pPo30s | | .. A. Nominal motor akimi1
po3o7 | 1 ... Kw Nominal motor giicii
po308 | | .. Cos fi | Nominal motor gii¢ katsayisi
po3ito | | .. Hz. Nominal motor frekansi
po31r d/d Nominal motor devri
P1910 0 1 Motor otomatik kalibrasyonu i¢in aktif edilir. A0541
alarmi gelir dikkate almayin, P3900:1 yapilip cihaz
motor hesaplamasini bitirdikten sonra  start verilir
(degistirilmediyse start DIN1 den yapilir).Start ile
kalibrasyon baslar, bitince otomatik stop
eder.Kalibrasyon i¢in motorun soguk olmasi gerekir!
Not : Bu parametre G110’larda yok.
P3900 0 1 Motor tanitimini bitir

NOT: Biitlin modellerin analog girisleri dijital girig olarakta kullanilabilir.

CIHAZLARIN KLEMENS YAPILARI

SINAMICS G110 (Analog modeli)

SINAMICS G110 (USS modeli)
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UYGULAMA PARAMETRELERI

Parametre | Fabrika | Alabilecegi |Birimi | Aciklama
Degeri |deger
P0003 3 Biitlin parametreler agik
P0700 2 Kumanda kaynaginin se¢imi
1 Kumanda operator panelden
2 Kumanda klemenslerden
P0701, 1 1.Dijital girig (DIN1)
P0702, 12 2 Dijital giris (DIN2)
P0703, ... 9 3.Dijital girig (DIN3).....
1 Saga start/stop
2 Sola start/stop
3 Serbest durus
Z 4 Acil durus
R R 9 Hata reset
= 3 10 Saga kesik calisma (Jog)
g ﬁ 11 Sola kesik ¢alisma (Jog)
(j E 12 Yon degistirme
< § 13 Hiz artirma (P1000:1 ise)
=< 14 Hiz azaltma (P1000:1 ise)
A~ 15 Sabit frekans ¢agirma
16 Sabit frekans ¢agirma ve start/stop
17 Binary kod ile sabit frekans ¢agirma
25 DC frenleme
P0731 52.3 1.Role (dijital ¢ikig 1)
P0732 52.7 2 Role (dijital ¢ikis 2)
P0733 0 3.Réle (dijital ¢ikis 3)
52.2 Siiriicii calisinca kontak verir
523 Siiriicii hataya gecince kontak verir
52.7 Stiriicii alarmda iken kontak verir
P1000 2 Hiz ayarinin nereden yapilacaginin se¢imi
1 Hiz ayar1 operatdr panelden
2 Hiz ayar1 Analog giris 1’den
3 Hiz ayari sabit frekanslardan
P1001 0.00 Hz. 1. sabit frekans
P1002 5.00 Hz. 2. sabit frekans
P1003 ..... 10.00 Hz. 3. sabit frekans
P1080 0 Hz. Minimum ¢alisma frekansi
P1082 50 Hz. Maximum ¢alisma frekansi
P1120 10 Sn. Kalkis rampasi
P1121 10 Sn. Durus rampasi

Fabrika ayarlarina doniis (reset) i¢in ; P0010 : 30 , P0970 : 1 yapilir.




